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การศกึษานีม้วีตัถปุระสงคเพือ่หาพารามเิตอรการทำงานของเครือ่งเกีย่วนวดขาวแบบไหลตามแกนทีม่ผีลตอ
ความสญูเสยีจากระบบการนวด ผลการศกึษาพบวา พารามเิตอรการทำงานของเครือ่งเก่ียวนวดขาวแบบไหลตามแกน
ทีม่ผีลตอความสญูเสยีจากระบบการนวดสำหรบัขาวพนัธขุาวดอกมะล ิ105 ประกอบดวย ความเรว็ลกูนวด มมุครบี
วงเดอืนจากแนวเพลาลกูนวด ความชืน้ของเมลด็ อตัราการปอน อตัราสวนเมลด็ตอฟาง และผลคณูระหวางความชืน้
ของเมล็ดและอัตราสวนเมล็ดตอฟาง สวนขาวพันธุชัยนาท 1 ประกอบดวย ความเร็วลูกนวด มุมครีบวงเดือนจาก
แนวเพลาลกูนวด ความชืน้ของเมลด็ อตัราการปอน ผลคณูระหวางความเรว็ลกูนวดและอตัราการปอน และผลคณู
ระหวางมมุครบีวงเดอืนจากแนวเพลาลกูนวดและความชืน้ของเมลด็

Abstract
The objective of this study was to determine operating parameters affecting threshing system losses of

an axial flow rice combine harvester. The results of this study indicate that the operating parameters affecting
threshing system losses for Khao Dok Mali 105 rice variety were cylinder speed (CS), louver inclination
(LI), grain moisture content (MC), feed rate (FR), grain to material other than grain ratio (GM), and product
of MC and GM. For Chainat 1 rice variety, the operating parameters affecting threshing system losses were
CS, LI, MC, FR, product of CS and FR and product of LI and MC.

คำสำคัญ: เครือ่งเกีย่วนวดขาว ความสญูเสยีจากระบบการนวด พารามเิตอรการทำงาน
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บทนำ
ขาวเปนพืชเศรษฐกิจที่สำคัญของไทยทั้งการ

บรโิภคและการสงออก ประเทศไทยผลติขาวไดประมาณ
28 ถงึ 30 ลานตนัขาวเปลอืกตอป คดิเปนมลูคาประมาณ
200,000 ลานบาท ทัง้ยงัสงออกทำรายไดเขาสปูระเทศ
แตละปประมาณหนึง่แสนลานบาท (สำนกังานเศรษฐกจิ
การเกษตร, 2549) การเกบ็เกีย่วเปนขัน้ตอนการผลติ
ที่มีความสำคัญที่สงผลตอคุณภาพและปริมาณของ
ผลผลติ ปจจบุนัเครือ่งเกีย่วนวดกำลงัมบีทบาททีส่ำคญั
ในการเก็บเกี่ยว ซึ่งคาดวามีเครื่องเกี่ยวนวดใชงาน
ประมาณ 4,000 เครื่อง โดยเกือบทั้งหมดผลิตใน
ประเทศและใชระบบการนวดแบบไหลตามแกน เครือ่ง
เกีย่วนวดดงักลาวมแีนวโนมการใชงานเพิม่มากขึน้และ
กระจายการใชงานไปทั่วทุกภูมิภาคของประเทศและใช
เกบ็เกีย่วขาวทกุพนัธทุีป่ลกูในประเทศ (วนิติ และคณะ,
2546a)

จากการศึกษาของ วินิต และคณะ (2545)
พบวา การใชเครื่องเกี่ยวนวดขาวสำหรับเก็บเกี่ยวขาว
นาปรังซึ่งสวนใหญเปนขาวพันธุลูกผสมมีความสูญเสีย
จากระบบการนวดสูงกวาความสูญเสียจากระบบ
การเกี่ยว ตางจากขาวพันธุขาวดอกมะลิ 105 ซึ่งเปน
ขาว พนัธพุืน้เมอืงทีม่คีวามสญูเสยีสวนใหญมาจากระบบ
การเกีย่วมากกวาความสญูเสยีจากระบบการนวด (วนิติ
และคณะ, 2542) ทั้งนี้เนื่องมาจากขาวพันธุพื้นเมือง
เมลด็รวงหลนไดงายเมือ่สกุแกหรอืเปนขาวพนัธนุวดงาย
จึงทำใหมีความสูญเสียจากระบบการเกี่ยวสูงกวาระบบ
การนวด สวนขาวพนัธลุกูผสมเมลด็รวงหลนไดยากกวา
เมื่อสุกแกหรือเปนขาวพันธุนวดยากกวาพันธุพื้นเมือง
จึงทำใหมีความสูญเสียจากระบบการนวดสูงกวาระบบ
การเกี่ยว ดังนั้นความสูญเสียจากระบบการนวดของ
เครือ่งเกีย่วนวดขาวจงึเปนความสญูเสยีทีส่ำคญัประการ
หนึ่งของเครื่องเกี่ยวนวด (วินิต และคณะ, 2546a)
ความสญูเสยีในสวนนีเ้กดิจากการทำงานทีม่คีวามแปรปรวน
คอนขางสูงเนื่องจากสภาพของพืชการใชงานและ
การปรบัแตงเครือ่งทีแ่ตกตางกนั ในการปฏบิตังิานของ
ผูควบคุมเครื่องเกี่ยวนวดขาวอาจปรับแตงเครื่องและ

หรือใชความเร็วในการขับเคลื่อนสูงสุดเทาที่เครื่อง
จะสามารถปฏบิตังิานได (วนิติ และคณะ, 2546b) โดย
ที่ผูควบคุมเครื่องไมทราบหรือไมตระหนักถึงผลของ
ความสญูเสยีจากการทำงานทีเ่กดิขึน้

จากการศกึษาระบบการนวดขาวแบบไหลตามแกน
ของ วนิติ และคณะ (2546a) พบวา การเพิม่ความเรว็
ลูกนวดสงผลใหความสูญเสียจากระบบการนวดลดลง
แตทำใหปริมาณเมล็ดแตกหักเพิ่มขึ้น สวนอัตรา
การปอนที่เพิ่มขึ้นสงผลใหความสูญเสียจากระบบ
การนวดเพิม่ขึน้ วนิติ และคณะ (2540) ศกึษาระยะเวลา
ที่ เหมาะสมในการเก็บเกี่ยวขาวหอมมะลิโดยใช
เครือ่งเกีย่วนวดพบวา ความชืน้ทีส่งูทำใหการนวดและ
การคัดแยกเมล็ดออกจากฟางในระบบการนวดทำได
ยากกวาขาวทีม่คีวามชืน้ต่ำกวา

จากการศึกษาเครื่องเก่ียวนวดขาวแบบไหล
ตามแกนของ Andrews et al. (1993) พบวา อัตรา
การปอน อัตราสวนเมล็ดตอฟาง ความชื้น ความเร็ว
ลกูนวด และระยะหางระหวางลกูนวดกบัตะแกรงนวด มี
ผลตอความสญูเสยีจากระบบการนวด Gummert et al.
(1992) ศกึษาเครือ่งนวดขาวแบบไหลตามแกน พบวา
ความเรว็ลกูนวด อตัราการปอน และมมุครบีวงเดอืนจาก
แนวเพลาลูกนวดมีผลตอความสูญเสียจากระบบการ
นวด สวนความเรว็ลกูนวดมผีลตอปรมิาณเมลด็แตกหกั

จากปญหาทีก่ลาวมาขางตน การลดความสญูเสยี
จากระบบการนวดจากการใชงานเครื่องเกี่ยวนวดขาว
จำเปนตองศกึษาพารามเิตอรการทำงานทีม่ผีลตอความ
สูญเสีย ดังนั้นการศึกษานี้จึงมีวัตถุประสงคเพื่อหา
พารามเิตอรการทำงานของเครือ่งเก่ียวนวดขาวแบบไหล
ตามแกนทีม่ผีลตอความสญูเสยีจากระบบการนวด

อปุกรณและวธิกีาร
การศกึษานีด้ำเนนิการโดยใชเครือ่งเกีย่วนวดขาว

แบบไหลตามแกนของศนูยวจิยัเครือ่งจกัรกลเกษตรและ
วิทยาการหลังการเก็บเกี่ยว มหาวิทยาลัยขอนแกน
ดังแสดงในรูปที่ 1 ที่มีชุดนวดยาว 1.92 เมตร
เสนผาศนูยกลางถงึปลายซีน่วด 0.68 เมตร ซีน่วดขนาด
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11 มลิลเิมตร และสงู 82 มลิลเิมตร มรีะยะหางระหวาง
ซี่ 70 มิลลิเมตร ซี่ตะแกรงนวดขนาด 7 มิลลิเมตร
มีระยะชองวางระหวางซี่ 17 มิลลิเมตร ครีบวงเดือน
จำนวน 5 ครบี หนากวางการเกีย่ว 3 เมตร ตนกำลงั
ขนาด 194 กโิลวตัต (260 กำลงัมา) โดยทำการศกึษา
กบัขาวพนัธขุาวดอกมะล ิ105 ซึง่เปนพนัธพุืน้เมอืง และ
ขาวพันธุชัยนาท 1 ซึ่งเปนพันธุลูกผสม ในเขตพื้นที่
จงัหวดัขอนแกน

ปจจัยที่ใชในการศึกษาพารามิเตอรมี 5 ปจจัย
ไดแก ความเรว็ลกูนวด (CS) ซึง่ม ี6 ระดบั คอื 15.78
16.50 17.22 17.93 18.65 และ 19.37 เมตรตอวนิาที
มมุครบีวงเดอืนจากแนวเพลาลกูนวด (LI) ซึง่ม ี6 ระดบั
คอื 64 66 68 70 72 และ 74 องศา ความชืน้ของ
เมลด็ (MC) ไดจากสภาพขาวทีท่ำการทดสอบในแตละ
วนั ไดความชืน้ในชวง 16.94 ถงึ 26.69 เปอรเซน็ต
ฐานเปยก สำหรบัขาวพนัธขุาวดอกมะล ิ105 สวนขาว
พันธุชัยนาทไดความชื้นของเมล็ดในชวง 19.42 ถึง
27.79 เปอรเซน็ตฐานเปยก สำหรบัอตัราการปอน (FR)
แปรดวยความเรว็ขบัเคลือ่นทีเ่ทากนั 3 ระดบั คอื 3 4
และ 5 กโิลเมตรตอชัว่โมง และอตัราสวนเมลด็ตอฟาง
(GM) แปรดวยความสงูการตดั 3 ระดบั คอื ระดบัต่ำ
ปกติ และสูง เฉลี่ยเทากับ 33.2 42.4 และ 48.7
เซนตเิมตร ตามลำดบั สำหรบัขาวพนัธขุาวดอกมะล ิ105
สวนขาวพนัธชุยันาท 1 ไดความสงูการตดัเฉลีย่เทากบั
23.3 35.8 และ 43.3 เซนตเิมตร ตามลำดบั

จากปจจัยที่มีถึง 5 ปจจัย และขอจำกัดในการ
จดัการตวัอยาง การวางแผนการทดลองจงึกำหนดใหมมุ
ครีบวงเดือนจากแนวเพลาลูกนวดคงที่ในแตละวันที่
ทดสอบ และความชื้นของเมล็ดใชสภาพขาวที่ทำการ
ทดสอบในแตละวัน สวนความเร็วลูกนวด ความเร็ว
ขบัเคลือ่น และความสงูการตดัแปรสลบักนัในแตละวนั
ทีท่ดสอบ

ในการทดสอบทำการเก็บวัสดุที่ถูกขับออกมา
จากระบบการนวดโดยใชถงุตาขายรองรบัวสัด ุ(รปูที ่2)
แลวแยกฟางออกเพือ่หาเมลด็ทีต่ดิรวงและเมลด็ทีห่ลดุ
ออกจากรวงแลวซึง่เปนความสญูเสยีจากระบบการนวด

จากขอมูลที่ไดนำมาหาพารามิเตอรที่มีผลตอ
ความสูญเสียจากระบบการนวด โดยใชโมเดลแบบ
second-order model หรือความสัมพันธของสมการ
ถดถอยเชงิเสนโคงกำลงัสอง ดงัแสดงในสมการที ่1 ซึง่
เปนโมเดลทีแ่สดงถงึความสมัพนัธของปจจยัรวมหลาย
ปจจยั และแสดงความสมัพนัธทัง้ในแบบเสนตรง แบบ
เสนโคงกำลังสอง และแบบปฏิกิริยาสัมพันธ (Berger
and Maurer, 2002) จากโมเดลทีไ่ดนำมาสรางสมการ
ถดถอยแลวพิจารณาตัดพจนดีกรีสองในสมการที่มี
ผลตอตวัแปรตามนอยทีส่ดุออกและสรางสมการถดถอย
ใหมโดยไมมีพจนที่ถูกตัดออก แลวพิจารณาตัด
พจนดีกรีสองในสมการถดถอยที่มีผลตอตัวแปรตาม
นอยทีส่ดุออกและสรางสมการถดถอยใหมอกีครัง้จนกวา
พจนดกีรสีองในสมการมคีาความเชือ่มัน่ทีม่ผีลตอความ
สญูเสยีไมนอยกวา 95 เปอรเซน็ต จากนัน้จงึพจิารณา
พจนดกีรหีนึง่ ถาพจนดกีรีหนึง่มคีวามสมัพนัธรวมกบั
พจนดกีรสีองทีม่คีาความเชือ่มัน่มากกวา 95 เปอรเซน็ต
ใหคงพจนดีกรีหนึ่งนั้นไว แตถาพจนดีกรีหนึ่งไมมี
ความสัมพันธรวมกับพจนดีกรีสองที่มีคาความเชื่อมั่น
มากกวา 95 เปอรเซ็นต ใหพจิารณาตดัพจนดกีรหีนึง่
ที่มีผลตอตัวแปรตามนอยที่สุดออกแลวทำการสราง
สมการถดถอยใหม แลวพิจารณาตัดพจนดีกรีหนึ่งที่มี
ผลตอตวัแปรตามนอยทีส่ดุออกอกีจนกวาพจนดกีรหีนึง่
ทีไ่มมคีวามสมัพนัธรวมกบัพจนดกีรสีองทีม่คีาความเชือ่มัน่
มากกวา 95 เปอรเซน็ต

Y = A0 + Σ(j=1,k) AjXj + Σ(j=1,k) AjjXj
2 +

Σ(j=1,k-1) Σ(i=j+1,k) AijXiXj

................(1)

เมือ่ Y =  ตวัแปรตาม
XI ,Xj =  ตวัแปรอสิระใดๆ
A0 , Aj , Aij =  คาคงทีใ่ดๆ
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ผลและวจิารณ
ตารางที ่1 แสดงผลการทดลองสำหรบัขาวพนัธุ

ขาวดอกมะล ิ105 โดยมมีมุครบีวงเดอืนจากแนวเพลา
ลกูนวด (LI) ทีท่ำการศกึษาในชวง 66 ถงึ 74 องศา
ความชืน้ของเมลด็ (MC) ระหวาง 16.94 ถงึ 27.79
เปอรเซ็นตฐานเปยก ความเร็วลูกนวด (CS) ในชวง
15.78 ถงึ 19.37 เมตรตอวนิาท ีอตัราการปอน (FR)
ระหวาง 5.80 ถงึ 13.27 ตนัตอชัว่โมง และอตัราสวน
เมลด็ตอฟาง (GM) มคีาในชวง 0.30 ถงึ 1.53 และมี
ความสญูเสยีจากระบบการนวดระหวาง 0.27 ถงึ 1.07
เปอรเซน็ต

สำหรบัขาวพนัธชุยันาท 1 มมุครบีวงเดอืนจาก
แนวเพลาลกูนวด (LI) ทีท่ำการศกึษาอยใูนชวง 66 ถงึ
74 องศา ความชืน้ของเมลด็ (MC) ระหวาง 19.42 ถงึ
27.79 เปอรเซน็ตฐานเปยก ความเรว็ลกูนวด (CS) ใน
ชวง 15.78 ถงึ 19.37 เมตรตอวนิาท ีอตัราการปอน
(FR) ระหวาง 5.11 ถงึ 18.47 ตนัตอชัว่โมง และอตัรา
สวนเมลด็ตอฟาง (GM) มคีาในชวง 0.34 ถงึ 1.66 โดย
มคีวามสญูเสยีจากระบบการนวดระหวาง 0.27 ถงึ 1.07
เปอรเซน็ต ดงัแสดงในตารางที ่2

จากตารางที่ 3 พบวา ความเร็วลูกนวด (CS)
มมุครบีวงเดอืนจากแนวเพลาลกูนวด (LI) ความชืน้ของ
เมลด็ (MC) อตัราการปอน (FR) อตัราสวนเมลด็ตอ
ฟาง (GM) และผลคณูระหวางความชืน้ของเมลด็และ
อตัราสวนเมลด็ตอฟาง (MCxGM) มผีลตอความสญูเสยี
จากระบบการนวดสำหรับขาวพันธุขาวดอกมะลิ 105
ทีค่าความเชือ่มัน่มากกวา 95 เปอรเซน็ต

สวนขาวพนัธชุยันาท 1 จากตารางที ่4 พบวา มมุ
ครีบวงเดือนจากแนวเพลาลูกนวด (LI) ความชื้นของ
เมล็ด (MC) อัตราการปอน (FR) ผลคูณระหวาง
ความเร็วลูกนวดและอัตราการปอน (CSxFR) และ
ผลคณูระหวางมมุครบีวงเดอืนจากแนวเพลาลกูนวดและ
ความชืน้ของเมลด็ (LIxMC) มผีลตอความสญูเสยีจาก
ระบบการนวดทีค่าความเชือ่มัน่มากกวา 95 เปอรเซน็ต
สวนความเร็วลูกนวด (CS) มีผลตอความสูญเสียจาก
ระบบการนวดทีค่าความเชือ่มัน่นอยกวา 95 เปอรเซน็ต

ทั้งนี้เนื่องมาจากอิทธิพลของความเร็วลูกนวดที่มีตอ
ความสญูเสยีจากระบบการนวดสวนหนึง่ไปอยทูีผ่ลคณู
ระหวางความเร็วลูกนวดและอัตราการปอน สำหรับ
อตัราสวนเมลด็ตอฟางในชวงทีศ่กึษา (0.34 ถงึ 1.66)
ไมมผีลตอความสญูเสยีทีค่าความเชือ่มัน่ 95 เปอรเซน็ต

จากพารามิเตอรที่มีผลตอความสูญเสียจาก
ระบบการนวดสำหรบัขาวทัง้สองพนัธพุบวา สำหรบัขาว
พนัธขุาวดอกมะล ิ105 อตัราสวนเมลด็ตอฟาง (GM)
มผีลตอความสญูเสยีจากระบบการนวด แตสำหรบัพนัธุ
ชยันาท 1 ไมมผีล ทัง้นีอ้าจมสีาเหตเุนือ่งมาจากขาวพนัธุ
ขาวดอกมะล ิ105 เปนขาวตนสงูกวาพนัธชุยันาท 1 โดย
ขณะเก็บเกี่ยวมีความยาวฟางที่เขาสูหองนวดในชวง
37.2 ถงึ 77.2 เซนตเิมตร (เฉลีย่ 55.8 เซนตเิมตร)
ซึง่ยาวกวาพนัธชุยันาท 1 ทีม่คีวามยาวฟางระหวาง 20.5
ถงึ 57.4 เซนตเิมตร (เฉล่ีย 39.2 เซนตเิมตร) ความยาว
ฟางทีม่ากกวานีอ้าจสงผลตอการนวดและคดัแยกเมลด็
ออกจากฟางในชดุนวด สวนพนัธชุยันาท 1 มคีวามยาว
ฟางที่สั้นอาจทำใหอัตราสวนเมล็ดตอฟางสงผลตอ
ความสญูเสยีจากระบบการนวดนอย สวนผลคณูระหวาง
ความชื้นและอัตราสวนเมล็ดตอฟาง (MCxGM)
มีผลตอความสูญเสียจากระบบการนวดสำหรับขาว
พนัธขุาวดอกมะล ิ105 แตพนัธชุยันาท 1 ไมมผีล อาจ
เนือ่งมาจากขาวพนัธขุาวดอกมะล ิ105 มคีวามยาวฟาง
ทีเ่ขาสชูดุนวดยาวกวาพนัธชุยันาท 1 ดงัทีก่ลาวมาแลว
ขางตน ซึ่งฟางขาวที่ยาวสามารถเก็บปริมาณความชื้น
ไวไดมากกวาฟางทีส่ัน้เมือ่มเีปอรเซน็ตความชืน้ทีเ่ทากนั
ฟางทีม่ปีรมิาณความชืน้มากกวาทำใหการคดัแยกเมลด็
ออกจากฟางยากกวาฟางที่มีปริมาณความชื้นนอยกวา
อกีทัง้ความชืน้ของเมลด็และฟางทีเ่ปลีย่นแปลงสำหรบั
ขาวที่มีฟางยาวอาจสงผลใหอัตราสวนเมล็ดตอฟาง
เปลี่ยนแปลงไดมากกวาขาวที่มีฟางสั้น สำหรับผลคูณ
ระหวางความเรว็ลกูนวดและอตัราการปอน (CSxFR) มี
ผลตอความสูญเสียจากระบบการนวดสำหรับขาว
พนัธชุยันาท 1 แตพนัธ ุขาวดอกมะล ิ105 ไมมผีลอาจ
เนือ่งมาจากขาวพนัธชุยันาท 1 เปนพนัธทุีน่วดยากกวา
พันธุขาวดอกมะลิ 105 (วินิต และคณะ, 2546a;
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2546b) เมือ่เพิม่อตัราการปอนยิง่เปนการเพิม่อปุสรรค
ในการนวดทำใหยิง่ตองใชความเรว็ลกูนวดทีส่งูขึน้ แต
สำหรบัพนัธขุาวดอกมะล ิ 105 เมือ่ใชอตัราการปอนที่
สงูอาจไมจำเปนตองใชความเรว็ลกูนวดทีส่งูตามไปดวย
ผลคณูระหวางมมุครบีวงเดอืนจากแนวเพลาลกูนวดและ
ความชืน้ของเมลด็ (LIxMC) มผีลตอความสญูเสยีจาก
ระบบการนวดสำหรับขาวพันธุชัยนาท 1 แตพันธุ
ขาวดอกมะลิ 105 ไมมีผลอาจเนื่องมาจากขาวพันธุ
ชยันาท 1 เปนพนัธทุีน่วดยากกวาพนัธขุาวดอกมะล ิ105
ดังที่กลาวมาแลวขางตน เมื่อเก็บเกี่ยวที่ความชื้นของ
เมลด็สงูยิง่เปนการเพิม่ความยากในการนวดและคดัแยก
เมล็ดออกจากฟางจึงตองใชมุมครีบวงเดือนจากแนว
เพลาลูกนวดที่เพิ่มขึ้นเพื่อลดความสูญเสีย แตสำหรับ
ขาวพันธุขาวดอกมะลิ 105 เมื่อเก็บเกี่ยวที่ความชื้น
ของเมลด็สงูอาจไมจำเปนตองเพิม่มมุครบีวงเดอืนจาก
แนวเพลาลูกนวด

จากพารามเิตอรการทำงานทีม่ผีลตอความสญูเสยี
จากระบบการนวดที่ไดสำหรับขาวทั้งสองพันธุสามารถ
นำไปใชในการสรางสมการประมาณการความสูญเสีย
จากระบบการนวดของเครื่องเกี่ยวนวดขาวแบบ
ไหล ตามแกน

สรปุผลการศกึษา
พารามเิตอรการทำงานของเครือ่งเกีย่วนวดขาว

แบบไหลตามแกนที่มีผลตอความสูญเสียจากระบบ
การนวดสำหรับขาวพันธุขาวดอกมะลิ 105 ประกอบ
ไปดวย ความเรว็ลกูนวด มมุครบีวงเดอืนจากแนวเพลา
ลูกนวด ความชื้นของเมล็ด อัตราการปอน อัตราสวน
เมลด็ตอฟาง และผลคณูระหวางความชืน้ของเมลด็และ
อตัราสวนเมลด็ตอฟาง สวนขาวพนัธชุยันาท 1 ประกอบ
ดวย ความเร็วลูกนวด มุมครีบวงเดือนจากแนวเพลา
ลูกนวด ความชื้นของเมล็ด อัตราการปอน ผลคูณ
ระหวางความเรว็ลกูนวดและอตัราการปอน และผลคณู
ระหวางมุมครีบวงเดือนจากแนวเพลาลูกนวดและ
ความชืน้ของเมลด็
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ตารางที ่3 พารามเิตอรการทำงานทีม่ผีลตอความสญูเสยีจากระบบการนวดสำหรบัขาวพนัธขุาวดอกมะล ิ 105

พจน คาความชือ่มัน่ (%)

CS 99.9
LI 99.9
MC 98.5
FR 95.4
GM 99.8

MCxGM 99.8

ตารางที ่4 พารามเิตอรการทำงานทีม่ผีลตอความสญูเสยีจากระบบการนวดสำหรบัขาวพนัธชุยันาท 1

พจน คาความชือ่มัน่ (%)

CS 90.8
LI 99.5
MC 99.9
FR 99.2

CSxFR 98.3
LIxMC 99.7


